
MATILDA 

Robot aspirateur et balai automatique

MANUEL DE L’UTILISATEUR

Veuillez lire attentivement le manuel avant d'utiliser le produit.
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AVERTISSEMENTS

• Ce manuel d'instructions est fourni dans la boîte à vide du robot. Lisez-le attentivement
avant d'utiliser le produit.

• Vous devez déconnecter la fiche de la prise avant de nettoyer le robot ou d'effectuer toute
opération de maintenance.

• Le robot ne doit pas être utilisé par des enfants. Il est important de s'assurer que les enfants
n'utilisent pas l'aspirateur robot en tant que jouet.

• Utilisez le robot uniquement avec le chargeur fourni.
• Ce robot a été conçu pour être utilisé uniquement à l'intérieur de l'appartement.
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Nous vous remercions d'avoir acheté l'aspirateur automatique Matilda.
Nous vous souhaitons une bonne expérience.

1. SÉCURITÉ

1.1 Notes d'utilisation

Lisez ces consignes de sécurité avant d'utiliser le robot.

* Lisez attentivement ce manuel d'instructions avant de commencer à utiliser le
robot.

* Conservez les instructions dans un endroit sûr pour référence future.

* Si vous souhaitez laisser le robot à des tiers, conseillez-leur de lire le manuel
d'instructions.

* Une mauvaise utilisation du robot peut entraîner des blessures corporelles et
des dommages sérieux au robot.

1.2 Consignes de sécurité

AVIS

- N'utilisez que le chargeur fourni avec le robot, sinon il pourrait endommager
l'appareil et provoquer un incendie en raison d'un court-circuit et de surtensions.

-  Si  vous  remarquez  que  le  robot  ou  ses  accessoires  sont  endommagés,
n'essayez pas de les réparer vous-même et contactez un centre de service agréé.

-  Ne manipulez pas la  batterie et  ne branchez pas le chargeur dans la  prise
électrique si vos mains sont mouillées.
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- Ne tordez pas le cordon d'alimentation car il pourrait être endommagé et le
courant peut circuler.

- N'apportez aucun matériau chaud ou combustible à la proximité du robot, car
celui-ci risque de prendre feu.

- Évitez de approcher vos vêtements, vos cheveux, vos doigts, etc. sur la brosse
principale du robot ou sur les roues car vous pourriez vous blesser.

ATTENTION

1- Utilisez le robot seulement à l'intérieur de la maison.

2- Évitez de verser des liquides sur le robot.

3- Évitez d'avoir des fils dans la zone de nettoyage car cela peut affecter le
fonctionnement du robot.

4- Évitez les objets fragiles à l'intérieur de la zone de nettoyage.

5- La bande de plastique EVA à utiliser selon la maison.

6- Ne couvrez pas la fenêtre d'émission de la station de charge, sinon la fonction
de chargement automatique ne fonctionnera pas.

7- Si vous n'utilisez pas le robot pendant une longue période, vous devez retirer
la batterie complètement chargée et la ranger dans un endroit sec.

8- Si vous n'avez pas utilisé le robot pendant une longue période, vous devez
charger la batterie pendant 12 heures avant d'utiliser le robot.

9- La station de charge et l'émetteur de mur virtuel doivent être sur un sol plat
afin qu'ils fonctionnent correctement.

10- Débranchez le chargeur si vous n'utilisez pas le robot pendant une longue
période.

11- Le robot cherchera un endroit clair lorsqu'il pénètre dans un endroit sombre
pendant  la  recherche  de  la  station  de  charge.  S'il  ne  le  détecte  pas  dans  5
secondes, le robot s'éteint automatiquement.
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1.3 Sécurité des enfants

* Ne laissez pas les enfants seuls pendant le fonctionnement du robot.

* Interdire aux enfants de jouer avec l'aspirateur robot.

1.4 Batterie

1. Utilisez uniquement la batterie d'origine fournie avec le robot.
2. Veuillez éteindre l'interrupteur principal avant de retirer la batterie du robot.
3.  Avant  d'arrêter  d'utiliser  le  produit  pendant  une longue période,  retirez la
batterie.
4. Pour remplacer la batterie par une neuve, vous devez contacter un service
technique agréé.
5.  Si  la  batterie  perd  du  liquide,  ¡ne  la  touchez  pas!  Mettez  des  gants  en
caoutchouc  et  séchez  le  liquide  avec  un  chiffon.  Jetez  la  batterie  dans  un
conteneur prévu à cet effet.
6.  Les  piles  des  accessoires:  télécommande  et  émetteur  mural  virtuel
contiennent  des  substances  nocives  pour  la  santé,  veuillez  les  recycler
conformément  aux  réglementations  en  vigueur  en  matière  de  protection  de
l'environnement.

1.5 Surfaces adaptées au robot

Surfaces appropriées → Le robot nettoiera correctement les surfaces suivantes:
sols en bois -    Tuiles – Tapis

Surfaces impropres: 

* Le robot ne doit pas être utilisé dans des environnements très froids ou très
chauds.
* Le robot doit être seulement utilisé à l'intérieur.
* N'utilisez pas le robot si le sol est humide, s'il y a des liquides inflammables,
des explosifs ou des liquides corrosifs.
*  Ne  laissez  pas  le  robot  aspirer  le  toner  d'une  imprimante  laser  ou  d'une
photocopieuse car cela pourrait provoquer un incendie.
* Ne laissez pas le robot aspirer des objets pointus, tels que des cristaux, des
pointes, des punaises ou similaires, car le robot pourrait être endommagé.
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2. CONTENU DE LA BOÎTE

2.1 Robot aspirateur et accessoires

1- Télécommande: 1 unité

2- Émetteur de mur virtuel: 1 unité

3- Station de charge 1 unité

4- Robot aspirateur 1 unité

5- Batterie 1 unité

6- Adaptateur de balai 1 unité

7- Tournevis 1 unité

8- Brosse d’entretien 1 unité

9- Adaptateur d'alimentation 1 unité

10- Filtre HEPA 2 unités

11- Brosse latérale 2 unités

12- Bande en plastique EVA 1 unité

13- Manuel et carte de garantie 1 unité

Notes:
Sur le robot il y a monté deux brosses latérales et un filtre EVA. A l'intérieur de 
la boîte du robot viennent deux brosses latérales et un filtre de remplacement.  

A l'intérieur de la boîte est inclus un balai à installer dans l'adaptateur de balai 
fourni.
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2.2 Description du robot

Vue de face:                                                          Vue arrière.    
    
- couvercle            - dépôt de poussière

- interrupteurs allumé                                            - bouton d'ouverture

- capteur de présence                                             - batterie

- capteur de coke

- capteurs de détection de mur

- indicateur

Vue de dessous:

- brosse latérale

- brosse principale

- roue droite

- connecteur de charge

- roue gauche

- capteurs de présence au sol

- roue avant

- électrodes de charge

- adaptateur pour vadrouille

- vadrouille

- adaptateur
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3. INSTALLATION DU PRODUIT

3.1. Robot

S'il vous plaît, retirez la batterie lorsque vous n'utilisez pas le robot pendant une
longue période de temps.

 1- Desserrez les vis sur le couvercle de la batterie comme c’est indiqué sur 
l'image.
2- Pour connecter la batterie, connectez les deux bornes de la batterie aux 
bornes du robot.
Faites attention aux couleurs des câbles.
Pour déconnecter la batterie, déconnectez simplement les bornes.
3- Introduit la batterie et les câbles dans le compartiment comme c’est indiqué 
sur l'image et fermez et vissez le couvercle du compartiment de la batterie.

Attention:
¡Danger, court circuit!

1- Pour éviter d'endommager la batterie, déconnectez le robot avec le contacteur
d'allumage lorsque vous ne l'utilisez pas.
2- Si vous n'utilisez pas le robot pendant une longue période, chargez-le 
complètement, puis retirez-le et rangez-le dans un endroit sec pour une 
prochaine utilisation.
3- La première fois que vous utilisez le robot après une longue période de 
temps, il faut charger la batterie pendant 12h.
Après 3 - 4 recharges de batterie, elle sera à son niveau optimal d'efficacité.
4- Pour un fonctionnement correct du robot, utilisez toujours la batterie 
d'origine du produit.
5- Il y a une bande de plastique EVA dans le pare-chocs qui, selon la maison, 
devra être enlevée ou non.

3.2. Télécommande

1- Retirez le couvercle de la batterie.
2- Insérez deux piles AAA dans le compartiment, correspondant à chaque borne
avec son signe.
3- Allumez le robot et vérifiez que la télécommande le contrôle correctement.
Sinon, vous devrez les relier à nouveau.
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3.3 Émetteur de mur virtuel

1- Ouvrez le couvercle de la batterie.
2- Insérez deux piles AA dans le compartiment en faisant correspondre les 
bornes avec leur signe correspondant.
3- Appuyez sur l'interrupteur. L'indicateur commencera à clignoter.
4- Situer l'émetteur de mur virtuel sur un sol plat et soutenu sur un mur.

Note: Si l'émetteur de mur virtuel ne fonctionne pas, vous devrez le lier à 
nouveau au robot.

3.4 Station de chargement

1- Placez la station de charge sur un sol plat soutenu par un mur. Il ne peut y 
avoir aucun obstacle devant lui au moins 3m et 0.5m des deux côtés.
2- Connectez l'adaptateur d'alimentation à la prise de courant et branchez-le à la
station de charge.
3- Fait attention de ne pas couvrir la fenêtre d'émission de la station de charge 
afin que le robot puisse retourner correctement à la base.

4. UTILISATION DU PRODUIT

4.1 Mode de fonctionnement

4.1.1. Démarrage et déconnexion du robot

Pour mettre le robot en mouvement:

1. Appuyez sur le bouton d'alimentation pendant 3 secondes, le robot émettra un
bip, l'indicateur d'activité s'allumera et le robot sera en mode veille.

2. Appuyez sur le bouton d'alimentation de la télécommande pour activer le 
robot.

Pour éteindre le robot:

1. Appuyez sur le bouton d'arrêt de la télécommande pour éteindre le robot.

2. Le robot s'éteint automatiquement lorsqu'il est en mode veille pendant 2 
minutes.

Note: pointez le contrôleur vers le robot lorsque vous souhaitez envoyer une 
commande.
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4.1.2 Modes de travail:

Nettoyage automatique:
1. Allumez le robot avec le contacteur d'allumage, assurez-vous que l'indicateur 
est allumé. Appuyez sur "AUTO" sur la télécommande pour que le robot 
commence à nettoyer la maison automatiquement. Si vous appuyez à nouveau 
sur "AUTO", le robot s'arrête.

Nettoyage des taches:
2. Allumez le robot avec le contacteur d'allumage, assurez-vous que l'indicateur 
est allumé. Appuyez sur "SPOT" sur la télécommande pour que le robot 
commence le mode de nettoyage des taches dans une gamme d'environ 1m2. Si 
vous appuyez sur "SPOT" à nouveau le robot va s'arrêter.

Nettoyage du contour et des coins:
3. Allumez le robot avec le contacteur d'allumage, assurez-vous que l'indicateur 
est allumé. Appuyez sur le bouton                     de la télécommande pour que le 
robot commence à nettoyer le contour des pièces et des coins. Si vous appuyez 
à nouveau sur ce bouton, le robot s'arrête.

Recharge automatique:
4. Allumez le robot avec le contacteur d'allumage, notez que l'indicateur est 
allumé. Appuyez sur le bouton de la télécommande et le robot commencera à 
chercher la station de charge. Si vous appuyez à nouveau sur ce bouton, le robot
arrête de chercher la station de charge. Lorsque le robot est en charge, le voyant
LED clignote. Lorsque la batterie est complètement chargée, le voyant LED 
s'allume.

Note:
Lorsque le robot a une batterie faible, il émettra un son, la brosse principale 
s'arrêtera et commencera à chercher automatiquement la station de charge pour 
recharger la batterie.
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4.2. Télécommande

Indicateur Led Allumé/ éteint

Auto-nettoyage Contour de nettoyage et coins

Avance Nettoyage des taches

Gauche Droite

Retour Charge automatique

Compartiment de la batterie

Guide pour utiliser la télécommande:

- Bouton marche / arrêt

- Indicateur Led

- Le robot commencera à nettoyer selon le programme de nettoyage 
automatique
- Le robot commencera à nettoyer selon le programme de nettoyage des taches
- Le robot commencera à nettoyer selon le programme de nettoyage des 
contours
- Le robot va chercher la station de recharge
- Avancer
- Revenez en arrière
- Déplacer vers la gauche
- Déplacer vers la droite

Note: Si la télécommande ne fonctionne pas, vérifiez la charge des batteries, si 
elles sont en bon état, vous devez relier la télécommande avec le robot, alors 
suivez les étapes suivantes: 

Vérifiez que le robot et la télécommande ont suffisamment de batterie
A. Éteignez le robot.
B. Appuyez sur le bouton “..”  sans le libérer.
C. Allumez le robot.
D. Après avoir écouté deux bips, relâchez le bouton “..”
     Le lien a été satisfaisant

Note: Si vous n'entendez pas le double bip, vous devrez répéter les étapes 
jusqu'à ce que vous les entendiez.
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4.3 Émetteur de mur virtuel

Utilisation: 1. Appuyez sur le bouton d'alimentation et vous verrez comment le 
voyant d'alimentation clignotera. 
2. Placez l'émetteur mural virtuel sur un sol plat soutenu par le mur.

(Note: L'émetteur mural virtuel doit être placé sur un mur pour 
empêcher le robot de le pousser et de le déplacer).

Note: Si l'émetteur de mur virtuel ne répond pas et a assez de batterie, vous 
devrez le relier au robot. Pour ce faire, procédez comme suit:
A: Éteignez le robot et allumez l'émetteur mural virtuel. 
(Avec le voyant d'alimentation allumé);
B: Avec une épingle, maintenez le bouton de liaison de l'émetteur enfoncé;
(Note: Gardez à l'esprit que le bouton de liaison est à l'intérieur de l'émetteur et 
vous devez appuyer dessus avec une épingle ou un ustensile similaire)
C: Allumez le robot sans relâcher le bouton de lien;
D: Vous entendrez 2 ou 3 bips, ce qui signifie que le processus a été satisfaisant.
Note: Si vous n'entendez pas le double bip, vous devrez répéter les étapes 
jusqu'à ce que vous les entendiez.

4.4 Station de recharge

Jour de la semaine: Seulement le jour de la semaine est affiché en mode de 
réglage.
Heure actuelle: quand il est affiché “..” , signifie que l'heure affichée sur l'écran 
est l'heure actuelle. Si l'icône n'est pas visible sur l'écran “..” , les chiffres de 
l'heure et du jour de la semaine clignotent, ce qui signifie que vous êtes en 
mode de réglage.

Etat de charge: lorsque le robot charge la batterie dans la station de charge “..” 
clignotera sur l'écran. 
Temps de programmation: quand vous voyez “..” sur l'écran, cela signifie que le
robot est entré en mode de programmation. 
En appuyant sur le bouton “..” Nous verrons le temps de programmation. Après 
30 secondes, l'heure actuelle sera réinitialisée. Si le symbole n'est pas affiché 
“..” alors le mode de programmation du temps de nettoyage ne sera pas activé. 
Si l'icône est affichée sur l'écran “..” , le robot sortira pour nettoyer une fois la 
batterie chargée en continu.
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Fonctionnement de la station de charge

Appuyez sur le bouton Full GO “..” de la station de charge. Lorsque cette icône apparaît sur 
l'écran, cela signifie que le robot sortira pour nettoyer en continu une fois la batterie 
chargée. Lorsque ce symbole n'apparaît pas à l'écran, cela signifie que la fonction a été 
annulée.

Appuyez sur ce bouton et le symbole “..” disparaîtra de l'écran. Ensuite, vous pouvez ajuster
l’heure actuelle. Appuyez sur ce bouton pour alterner les heures, les minutes et le jour de la 
semaine par tour. Utilisez les boutons "+" et "-" pour régler l'heure et le jour de la semaine 
Une fois les réglages effectués, appuyez à nouveau sur le bouton pour les confirmer. Vous 
verrez que le symbole “..” apparaîtra sur l'écran.

Appuyez sur le bouton "Timing", et l'icône “..” disparaîtra de l'écran, ce qui signifie que la 
base est en mode de réglage du temps de nettoyage. 
Les chiffres des heures vont commencer à clignoter. Utilisez les boutons "+" et "-" pour 
régler l'heure de début souhaitée de la programmation. Appuyez sur "Timing" à nouveau 
pour ajuster les minutes et le jour de la semaine de la même manière. Appuyez sur le bouton
"Full GO" si vous voulez ajouter plus de jours de la semaine ou annuler le jour en cours. 
Une fois que vous avez fini de régler l'horaire souhaité pour les heures et les jours de 
nettoyage, appuyez de nouveau sur le bouton "Timing" pour confirmer la programmation. 
Vous verrez maintenant l'icône “..” dans l’écran, ce qui signifie que le mode de 
programmation de nettoyage a été activé.

Note: Hors de l'état de réglage, appuyez sur le bouton "-" et le temps de programmation 
sera affiché sur l'écran. Après 30 secondes, l'heure actuelle sera à nouveau affichée. Si vous 
appuyez sur le bouton "+", le code d'erreur sera affiché.

Mode: 1. Installez la base de chargement, conformément aux instructions d'installation. 
(Attention: assurez-vous que l'arrière de la station de charge est supporté sur un mur, sinon 
le robot pourrait le déplacer et vous ne le trouverez pas).

2. Allumez le robot et appuyez sur le bouton "charger". Le robot commencera à 
chercher la base de chargement automatiquement.

3. Lorsque le robot est en mode de nettoyage automatique, mode de nettoyage 
des contours ou mode de nettoyage des taches, s'il n'y a pas assez de charge, le robot se 
rendra automatiquement à la station de charge éthique

Attention: Si le robot ne trouve pas la station de charge quand il a suffisamment de batterie,
vous devrez à nouveau faire le lien entre le robot et la base.

Les étapes pour relier le robot à la station de charge sont les suivantes:
1. Éteignez le robot.
2. Appuyez sur le bouton "FULL GO" sans le relâcher.
3. Allumez le robot.
4. Lorsque vous entendez un double bip, cela signifie que le robot et la base ont été 
correctement reliés.
Attention: Si vous n'entendez pas un double bip, répétez les étapes précédentes
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4.5 Méthodes de chargement de la batterie

4.5.1 Chargement manuel:

1. Chargez la batterie avec le chargeur fourni avec le robot connecté 
directement au robot.

2. Connectez le chargeur à la station de charge, puis placez le robot au-dessus 
de la station de charge en faisant correspondre les électrodes du robot avec les 
bornes de charge de la station.

4.5.2 Chargement automatique:

1. Appuyez sur le bouton pour charger le contrôle: Allumez d'abord le robot à 
l'aide du bouton d'alimentation, puis appuyez sur le bouton pour charger la 
télécommande. Le robot ira à la base pour charger la batterie automatiquement.

2. Chargement automatique
Lorsque le niveau de la batterie est faible pendant le fonctionnement du robot, il
émet un double bip, la brosse de nettoyage s'arrête et le robot revient 
automatiquement à la base pour charger la batterie.

Note: Pendant le processus de chargement de la batterie, l'indicateur LED 
clignote. Une fois la batterie complètement chargée, l'indicateur LED s'allume.

5. ENTRETIEN DU PRODUIT

Note: Nettoyez régulièrement le robot en fonction de l'utilisation du robot.

5.1 Stockage

Si vous n'utilisez pas le robot pendant une longue période, chargez 
complètement la batterie, retirez-la et rangez le robot dans un endroit sans 
humidité.

5.2 Nettoyage du robot

1. Éteignez le robot en appuyant sur le bouton d'alimentation. Assurez-vous 
qu'il n'est pas connecté au chargeur d'alimentation.
2. Vous pouvez nettoyer le boîtier du robot avec un chiffon humide et du savon 
neutre, assurez-vous que la serpillière est sèche, ne mettez pas l'eau dans la 
machine.
3. N'utilisez jamais d'huiles pour nettoyer le robot.
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5.3 Nettoyage du bac à poussière

5.3.1 Installation et retrait du réservoir à poussière

Appuyez sur le bouton "PUSH" comme indiqué dans l'image ci-dessus pour 
accéder au dépôt et l'extraire.

5.3.2 Nettoyage du bac à poussière

1. Ouvrez le couvercle du réservoir comme indiqué sur l'image et videz son 
contenu dans une poubelle.

2. Nettoyez le filtre et l'intérieur du réservoir avec la brosse fournie à l'intérieur 
de la boîte du produit.

5.4 Nettoyage du filtre

1. Videz tous les restes de l'intérieur du dépôt dans une poubelle comme indiqué
sur l'image.

2. Démontez le filtre comme indiqué sur l'image pour pouvoir y accéder pour le
nettoyer.

3. Nettoyez le filtre avec la brosse fournie avec le robot, comme indiqué sur 
l'image.

4. Si le réservoir est très sale, vous pouvez le nettoyer à l'eau. Assurez-vous de 
bien le sécher avant de le réinstaller dans le robot.
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5.5 Nettoyage de la brosse principale

5.5.1 Installation et extraction de la brosse principale

1. Retirez le protège-brosse comme indiqué sur l'image.

2. Tirez le côté droit de la brosse et tirez-le vers le haut, comme indiqué sur 
l'image.

5.5.2 Nettoyage de la brosse principale

1. Nettoyez régulièrement la brosse principale avec la brosse de nettoyage 
fournie.

2. Retirez tous les poils et fils de la brosse principale comme indiqué sur 
l'image.

5.6 Nettoyage des brosses latérales

1. Retirez les brosses latérales en les dévissant comme indiqué dans l'image.

2. Nettoyez les brosses comme indiqué sur l'image et remettez-les en place.

3. Une fois installé sur votre site, vissez-les fermement.
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5.7 Nettoyage des roues

S'il vous plait, veuillez nettoyer les roues régulièrement avec la brosse de 
nettoyage.
Note: c'est probable que des poils et autres matériaux risquent de s'accumuler 
sur les essieux des roues et devront être nettoyés régulièrement.

5.8 Nettoyage des capteurs

Nettoyez les capteurs indiqués sur l'image de droite avec un chiffon sec de la 
manière habituelle, car s'ils sont trop sales, ils peuvent affecter les performances
du robot.

5.9 Nettoyage de l'adaptateur de balai à franges

Note: Vous devez vérifier que le plancher du sol à nettoyer est un sol plat avant 
d'installer la vadrouille pour assurer son bon fonctionnement.

Retirez l'adaptateur du balai comme indiqué sur l'image pour pouvoir le 
nettoyer.
Note: Lorsque vous retirez ou installez l'adaptateur du balai, vous devez le 
placer dans une position parallèle au robot pour éviter de l'endommager.

Nettoyage de la vadrouille

1. Il y a deux bandes de Velcro sur l'adaptateur de vadrouille qui facilitent 
l'installation.

2. Le balai peut être utilisé sec ou humide.
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6. PROBLÈMES FRÉQUENTS
6.1 Alarmes

Note: 1. Si le robot détecte un problème, il arrête de fonctionner et émet un double bip.
2. Lorsque cela se produit, appuyez sur le bouton "+" sur la station de charge et le code 
d'erreur sera affiché.
3. Pour corriger la panne, suivez les instructions suivantes:

Code
d'échec

Raison échec dans le robot solution Commentaires

Er01
Les  capteurs  de  détection  de
sol ne fonctionnent pas.

1.  Il  y  a  de  la  saleté  ou  des
obstacles  dans  la  fenêtre  du
capteur.
2. Le robot est bloqué.

1.  Nettoyez  les  capteurs
correctement.
2. Déverrouillez le robot.

Nettoie  les  capteurs  du
robot  de  manière
habituelle.

Er02
La  brosse  principale  ne  fait
pas  un  bon  contact,  ce  qui
provoque  une  panne  de
moteur.

1.  La  brosse  principale  est
bloquée avec des poils ou un autre
objet.

Nettoyer  correctement  la
brosse principale.

Nettoyez  régulièrement  la
brosse principale.

Er03
La batterie est déchargée ou a
une faible charge.

1. Le robot ne fonctionne pas.
2.  Le  robot  ne  va  pas  à  la  base
pour charger automatiquement.

1.  Appuyez sur  le bouton de
chargement automatique de la
télécommande.
2.  Chargez  le  robot
manuellement.

Si  le niveau de la batterie
ne  suffit  pas,  le  robot  ne
pourra pas atteindre la base
pour charger.

Er04
Les roues droite et gauche ont
tort.

1.Les roues sont bloquées
2. Il y a des cheveux ou des fils
bloquant l'axe des roues.

Vérifiez l'état des deux roues
et enlevez les poils et les fils
ou  autres  objets  qui  s'y
trouvent.

Nettoyez les roues comme
d'habitude.

Er05
Dépôt de poussière 1. Le dépôt n'est pas installé dans

le robot.
2.  Le  dépôt  est  incorrectement
installé dans le robot.

1. Installez le bac à poussière.
2.  Vérifiez  que  le  dépôt  de
poussière  est  correctement
installé.

6.2 Défauts et solutions

No. Échec Solution

1 Le robot recule 
continuellement

1. Le sol peut être trop éclairé par la lumière directe du soleil.
2. Il est possible que le robot soit sur un tapis noir.
3. Vérifiez que les capteurs de détection de saleté ne sont pas sales. Essuyer avec un chiffon sec.

2 Le robot ne fonctionne pas 1. Vérifiez que l'interrupteur principal est allumé et que la LED est allumée.
2. Vérifiez le niveau de charge de la batterie, si elle est déchargée, continuez à charger le robot 
manuellement.

3 La fonction d'auto-décharge de
la batterie ne fonctionne pas

1. Vérifiez que la station de charge est allumée et que sa LED est allumée.
2. Vérifiez qu'il n'y a pas d'obstacles devant la station de charge.
3. Si la batterie est déchargée, vous devrez charger le robot manuellement.

4 Le robot ne détecte pas 
l'émetteur de mur virtuel

Vérifiez que l'émetteur est relié au robot, qu'il est allumé avec son voyant LED allumé.

5 Le robot s'arrête après avoir 
couru pendant un moment

Vérifiez que le robot n'est pas en mode de nettoyage des taches, car dans ce mode, il ne nettoiera 
que pendant 3-5 minutes, puis il s'arrêtera.

6 Le robot ne se charge pas 
automatiquement

1. Vérifiez que l'adaptateur d'alimentation est connecté à la station de charge
2. Si le robot a été endommagé, ne l'utilisez pas et contactez un service technique agréé.

7 La télécommande ne 
fonctionne pas

1. Vérifiez que la télécommande est correctement installée.
2. Vérifiez que la fenêtre de signal n'est pas endommagée ou tachée.
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Note: Si, après avoir suivi les instructions ci-dessus et essayé toutes les 
solutions possibles, le robot ne fonctionne toujours pas correctement. Contactez
un service technique agréé.

7. SPÉCIFICATIONS TECHNIQUES

Robot Accessoires

Tension de travail           DC14.8 V Adaptateur

Puissance                        24 W Tension de sortie               DC24V

Type de batterie               Li Courant de sortie               1000mA

Capacité de la batterie    2200mAh                 Télécommande

Temps de charge             About 3-4H Distance de travail             7M 

Temps de travail             >60 min Batterie           2 piles alcalines AAA

Temp. de travail             -10º C ~ 45ºC             Émetteur mural virtuel

Humidité de travail        <90%RH Distance de travail             5M

Capacité de dépôt           600mL Batterie           2 piles alcalines AA

Dimensions               368*378*102mm Station de recharge

Bruit                               < 65dB Tension d'entrée                 DC 24V

Fréquence de commande     Bande de fréquence ISM 2.4GHz
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